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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru montazu dzwigu osobowego jako elementu robét ,Projekt przebudowy wnetrz budynku Gtownej
Siedziby Biblioteki Miejskiej w todzi przy ul. Legionéw 2 / PL. Wolnosci 4”.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja:
— Rroboty przygotowawcze.
— Dostawa i montaz kompletnej windy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ogolne wymagania dotyczgce okreslen podstawowych podano w OST pkt.1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST pkt.1.6.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw podano w OST pkt. 2.

Urzadzenia uzyte do realizacji instalacji wind, dzwigow muszg by¢ fabrycznie nowe oraz zgodne z normami.
Podlegaja akceptacji Architekta/Inwestora i powinny posiadac¢ odpowiednie znaki jakosci.

2.1. dzwig osobowy pozwalajgcy na obstuge osob niepetnosprawnych — szczegéty wedtug dokumentaciji
projektowe;j.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST pkt. 3.
Roboty mozna wykonac przy uzyciu sprzetu wg wytycznych producenta.

4. TRANSPORT
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt.4.
Materiaty i elementy muszg by¢ przewozone srodkami transportu wg wytycznych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w OST pkt.5.
Wykonanie robdt mozna powierzy¢ wytgcznie firmom specjalistycznym posiadajgcym udokumentowane
kwalifikacje.
Montaz urzgdzenia dzwigowego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Prébki wszystkich elementéw wykonczeniowych, prébki koloréw wszystkich elementéw, dobér widocznych
akcesoriow instalacyjnych przed wykonaniem nalezy uzgodnic¢ z Architektem/Inwestorem.
Po zakonczeniu robét nalezy dokona¢ odbioru koncowego zgodnie z warunkami technicznymi dla danego
rodzaju robot i sporzadzi¢ protokét odbiorczy.
5.1. Wymagania przed rozpoczeciem montazu dzwigu:

- Zapewnienie pomieszczenia do przechowywania narzedzi i materiatdbw montazowych.

— Wykonanie operatu geodezyjnego.
Calos¢ instalacji wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami (instalacje elektryczne, ochrona
przeciwporazeniowa), wytycznymi instalacyjnymi i DTR urzadzen dostarczonymi przez producenta windy.




SST 02.10.02. — Przebudowa wnetrz budynku Gtéwnej Siedziby Biblioteki Miejskiej w Lodzi

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w OST pkt.6.

6.1. Badanie materiatdbw uzytych na konstrukcje nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zatgczonych
zaswiadczen o jako$ci wystawionych przez producenta stwierdzajgc zgodnosé z wymaganiami dokumentacji
i normami panstwowymi.

6.2. Badanie gotowych elementéw powinno obejmowac:

- sprawdzenie wymiaréw, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnego potaczen
konstrukcyjnych, prawidtowego dziatania czesci ruchomych, prawidtowe doprowadzenie instalaciji
elektrycznych,

-z przeprowadzonych badan nalezy sporzgdzi¢ protokét odbioru.

6.3. Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu dzwigéw,

- sprawdzenie dziatania,

- stan i wyglad wbudowanych elementéw oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w OST pkt.7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w OST pkt.8.

Wykonawca wraz z urzadzeniem dzwigowym przekaze dokumenty niezbedne do odbioru urzadzenia
dzwigowego.

Dokumentacja niezbedna do odbioru urzgdzenia dzwigowego i Instrukcja obstugi (dokumentacja techniczno-
ruchowa) wykonana zgodnie normg PN-EN 81.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST pkt.9.

Zasady rozliczania i pftatnosci za wykonane roboty okresla umowa zawarta pomiedzy Zamawiajgcym
a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 81 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigdw -- Dzwigi przeznaczone do transportu
0s6b i towaréw

PN-ISO 4190-5 Dzwigi. Urzgdzenia do sterowania, sygnalizaciji i wyposazenie dodatkowe.

PN-EN ISO 13857 Bezpieczenstwo maszyn - Odlegtosci bezpieczenstwa uniemozliwiajace sieganie konczynami
gbrmymi i dolnymi do stref niebezpiecznych

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t montazowych.

Dokumentacja projektowa.

Przepisy i instrukcje Producentow.

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 7 grudnia 2012 r. w sprawie rodzajéw urzgdzen technicznych podlegajacych
dozorowi technicznemu.

Rozporzadzenie Ministra Przedsiebiorczosci i Technologii z dnia 30 pazdziernika 2018 r. w sprawie warunkow technicznych
dozoru technicznego w zakresie eksploatacji, napraw i modernizacii urzadzen transportu bliskiego.

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 3 czerwca 2016 r. w sprawie wymagan dla dzwigéw i elementéw bezpieczenstwa
do dzwigdw.



